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Movilidad e Independencia
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Informacién adicional en el reverso de este documento O

El  dispositivo de intervencion
temprana ZIPPIE Voyage ® combina la
conveniencia de un marco de cochecito
liviano de plegado rapido con asientos
y posiciones increiblemente versatiles,
lo que brinda mas opciones paraapoyar
a los bebés en crecimiento y a sus
cuidadores.

Basculacién y reclinacion. Mejora el
posicionamiento para ayudar con la
alimentacién, la digestion, la funcién
respiratoriay la orientacién visual.
Figura1.

Asiento reversible con inclinacion y
reclinacion. Figura 2.

Accesorios para la vida diaria. Figura 3.

La parte superior y el marco se separan
para su traslado de forma practica, facil
y permite al asistente un buen manejo.
Figura4.
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Pensando en fi.

Para quienes requieren tecnologia de punta para mantener el ritmo de las exigencias de su vida activa.

ESPECIFICACIONES

Asientos versatiles

Ancho de asiento 6"a13" con ?Lii;”;'f””

Profundidad asiento 5"a 13"

Peso del producto 13 kg /28 Ibs

Altura del respaldo 7"a17" E{%Ejg; Ezati?esas
Capacidad de peso 34kg /75 lbs

Angulo reclinacion 5°a-30°

Angulo basculacion

5° Anterior 45° Posterior

Ruedas delanteras 7"

Ruedas traseras 12"

Accesorios Opcionales
Colores En base y capotas
BENEFICIOS

Sistema seguro
para accesorios
de asistencia

Un cochecito para necesidades especiales que brinda soporte de posicionamiento de leve a moderado

Conoce nuestros productos @NE

VERSATILES Y FUNCIONALES

Contamos con diversidad de productos que van
desde una gran gama de sillas de ruedas manuales,
motorizadas y scooter de movilidad.

DISENADOS PARA NUESTROS TERRITORIOS

Nuestros productos estan disefados para satisfacer
las necesidades de cada uno de nuestros territorios,
ofreciendo calidad y precios accesibles.

Para mas informacion sobre como obtener este producto <
Contacta a tu representante local de Loh Medical / " LOH
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Encuentre su representante local en www.lohmedical.com @ ® Q)
ver_2025.11.11S



	Página 1
	Página 2

